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e Provedeni nacrtu kfizovatky v grafickém uZivatelském rozhrani (méfitko, osy
ramen, jizdni pruhy, pfechody pro chodce, pfejezdy pro cyklisty, drahy, kolize)




Kartogram intenzit dopravy (zatizeni v pribéhu dne, tydne, Spi¢kova hodina)

Signalni skupiny (pojmenovani moznych signald z dopravniho feseni)

G| nazev typ Slg:allzova;ne pszId; Symbaol DN:I:a ::]; B!\;:D\dac:n:iba “orfahrt V?Zr:ﬁftgéimtdéjkbaﬁkeé nahozen shozeni dogrrj;m’
1_\/E| oz (F-swétlove) 1 v -y 5 1 - Gelbblinken Raotgelb 25 Gelb3s vozdo
2| oz [3-svétlove) 1 v \ 5 1 - v Gelbblinken Rotgelb 2= Gelb 3s voadlo
3 VD oz [3-svEtlové) 3 v .3,. 5 1 - v Gelbblinken Rotgelb 25 Gelb 3s voadlo
4 |WC W02 (3-gvEtlove) 2 v v % g 1 - Gelbblinken Rotgelb 25 Gelb 35 vozdlo
5 |SC Dopli 5 (1-svEtlové) 2 v -~y 5 1 - v Dunkel vozdlo
B |SD Doplfi_ 5 (1-=vEtlove) 3 v 2 5 1 - Dunkel voadlo
7 |PC Chod (2-svEtlové) 2(pric) chodci \ 5 1 - Diunkel chodci
8 |FD Chod (2-svEtlove) 3ipric.) chodci Pl 5 1 - Dunkel chodci
9 |PE Chod (Z-gvEtlové) 3ipric) chodci Pl g 1 - Dunkel chodci
10 [ZC Zlute sv (1-svtiovel | 2ipric) . g 1 - Dunkel chodci
11 |ZE i\uté_sv (1-svEtlove) | 3(pric) . 5 1 - Diunkel chodei




Matice konfliktd (plna nebo odpovidajici dopravnimu fesenti)
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Vypocet mezi¢asu (metodou koliznich bodu, délky drah jsou generovany z nacrtu)

wyklizeni pFiiZdéicl wykdizeni i EdEsicl rmezitas
o Lrl Ly Tvn ] Tay Tt ot G Tvn T va Tan Tta | tm [t ormcaat jzchikolo g
{qnalrT deupi PFi, - odierd \ardlni sk fpn— n v v b n 0l Vn n n m | Cpiragka | rozhom, ul
signaint sepina) - FH. o odjeza - signaind SUping | R = TR ) ] | [ [mys Iimys ]2 (51| [s1| [nd [ [mysTm/s?] (21| 151 | I5] | [5) |rozhodujel | Testovéno | &
1) 3R 5 ;s 70 2157|245 9,7 25|z3z2] o
1 VB VD 5
10L) 3(P) 5 |38,1 70 2 |82|264 7.0 38|44| ©
2 |ve 1L e 2(L) 5 |255 70 2 |64|21,3 7.0 30(34] o 4
3 |vB 1) B} ESG] FE=N 7.0 EEE B 70 33l44] 0O 5
4 |vB 10L) PC lchodci S |44,1 70 2]a0] o 1,2 olso| © 9
5 |va 1(R) e 2 (L) 5 |02 9,7 2 |56|309 7.0 5.7|-01] © 0
6 VA 1(R) PE lchodci 5 29,5 9,7 2|66l O 1,2 oles| © 7
3R] 1(L) 5 28,2 9,7 254|161 70 23|31] ©
7 WD WE 4
3 IP) 10L) 5 |24 70 2 |6,5|38.1 7.0 s4|1,1] ©
8 |vD 3R] T 2 (L) 5 (21,2 9,7 2 |50|255 7.0 36|14] © 2
3 (R) ichodci 5 |42 a7 2150] 0 1,2 0]s50 0
a |vD =] - 5
3 IP) ichodci s |42 70 2|s0] o 1,2 olso| o
10{vC 2 1L) VB 1(L) 5 (21,3 70 2 |58|255 7.0 36l22] © 3
11|wc 2 (L) 7 1(R) 5 |57.4 70 2 10,9471 9,7 4o9le0| o 6
12(VC 2 (L) Al 3 (R) 5 (300 70 2701186 9,7 19]5,1 0 6

étd. vSechny ostatni kolize

Tabulka mezi€asl (pfevezmou se automaticky nejvyssi
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Faze a sled fazi (poCet a zména se odviji od pfedpokladaného zplisobu fizeni)

Fazové prechody (dodrzeni mezi€asu, |ze testovat zadané kombinace)

FP 1.2 FP1.3 FP 2.3
suine o 7 sl o i S o w0 )
signalu (Fap | Wyp ) Tz | ! signaly (Zap (Myp | Tz 0 | f f signdlu (Fap | Vyp | Tz AT
VB 0 i VB« | 3 16 i = VB w | 2 15 t
va 4 1 [ [EE— va 4 0 | 0 [EE—— va 0
W, oo = WA o | o | WD 0
we A2 5 —] weo A, o veo A oo
5C I EN il 5C 21 SC 4| 0 19 _A:3
g g [ S0 L 0 S0 RN = e
pC Y, 0 pc Y 0 pc 0
PD u 0 PO ool 7 14 PO | 5 14 :
PE «~ 0 PE | 7 14 FE == 5 14 -
x e 0 . 0 x - 0
E = 0 E e|s 18 ¥ E ez 18 4
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Zapinaci a vypinaci program (start a ukonceni provozu SSZ)

skupina 0 100:15 skupina 0 100:13
signalu | 7 | KZ | Tz 0 Lt signalu KZ | Tz T
N‘\/LT"—
WB i o ' VB w | 13 0
Y e I e o
WA \ 5 oz 210 WA %\ 5 5 5 3
VAT et —
A ‘l\ 5 0 3 210 A ‘l\ 5 5 5 &
;’\/\AZ—
Ve A 0 = ' ve A |13 0
SC .~ | 10 5 = BC 5 | 5 |
5D W 0 5D & | 13 0
Pc N 0 ! PC N |13 0
l
PO ] ) PD «7| 13 ]
|
FE o 1] g PE «*| 13 o
PO 1] IC e |13 o
IE = 1] IE = | 13 o
YT UL L R




e Signalni plany (zobrazuji se rezervy v délkach volna nebo kolize vié&i tabulce
meziCasU, Ctyfi stupné kontroly spravnosti navrhu)
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skuping
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we X |ao |42 |12 = W
I H
SC o |16 | 30 | 41 e : .
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PC \« 3 916 E) 4
PO | 47 | 63 | 15 Y] 63
PE ™| 47 | 63 | 16 4T 63
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e Vyhodnoceni signalniho planu podle HBS 2001 (ukazatele kvality dopravy,
ovéreni funkénosti navrhu)

Pl j‘;ﬁ‘:ﬁ swibel | snéinsepna | 2| et i e v | pee | Y| 1| i | pera| T | (e | | 6 Y9
3 -\ WB 17 164 1800 437 0,38 u] u] 3 0 | 90,0 ) 302208 B
1 2 \ WA 30 300 1800 771 0,39 u] u] 4 0 [90,0 5] 36 13,71 A
1 \ WA 30 301 1800 771 0,39 u] u] 4 0 90,0 5] 3B 13,72] A
2 ) WC 1z 97 1800 309 0,31 u] u] z 0 90,0 3 18 [ 2540 B
: i -\ Wz, 5C 53 125 1800 1363 | 0,09 u] u] 1 0 1900 z 12 | 2,22 A
1 S \D, 5D 42| 65 1800 | 1080 |oos| o | o| 1 | o |ooo| 2z | 122|581 A
3 2 \‘ WD 25 322 1800 643 0,50 u] u] ) 0 | 90,0 7 4z [ 1762 A
3 \1 WD 25 321 1800 643 0,50 u] u] S 0 90,0 7 4z [ 1760 A
Surra za ki .. 1695 6017
Stt. hodrota: 0,39 15,52
C=70s T=3600s

tabulka podle formulafe 3a) HBES 2001 Kapitola 6 KfriZovatka se 552

P Pfijezd ]
& jizdniho pruhu Cislo jizdniho pruhu []
Symbol Symbol jzdniho pruhu []
signalni skupina Signalni skupiny []
z Délka wolna [=]
[ datova zatéz [Woz /h]
SiDKP saturovana intenzita dopravy za korekinich podminek [Woz /h]
K kapacita jizdniho pruhu [Voz /h]
Y stuper saturace ]
Mgz primémy podet vozidel ve fromté na kond zelens W0z
Mz primémea délka fronty na konci zelené [m]
M atap Poéet zastavenych vozidel za cyklus W0z
r max. poéet cyklld, neZ vozidlo miZe projet kfiZovatkou [
P Statisticka bezpednost %]
M max. podetvozidelve fronté na konci cervené W0z
M s max. délka fronty na konci derveng [m]
toer priméma dekacl doba [s]

]

UKD Stuper jakosti pribehu dopravy [



e Ramcoveé signalni plany (vyzvy, prodluzovani faze pro vozidla a MHD, zmény
fazi)
RP 2 c=0
o 20 3 40 &) el fnfang | Ende | Davier
= Phase 1 - - 49 | 40 | &1
Iv-Arfo yr77777727) ezzezeerrrzeeeezces: VTR R NEY
I'/-Bemess — 26 | 40 | 14
ENCARFD
Ov-Bemess
= Phase 2 ] % | 42 | 16
IV-Arfo 2. 6 | 27 | 1
I'/-Bemess B 35 |42 | 7
ENCARfD
Ov-Bemess
E Phase 3 il 1 26 | 63 | 37
Iv-Anfo N erEerrrert e 26 | 43 | 17
I'/-Bermness a— 49 | 63 | 14
ENCARFD
Ov-Bemess
E Phase 4 — 43| 9 |3
Iv-Anfo s 49 | 64 | 15
Iv-Bemess  |———] J— - - T
Er-Anfa
Cv-Bemess
e Detektory (poCet odpovida dopravnimu feSeni)
1| Dwal | smydka 1 WA
2 | DvA2 | smyfka 2 A
3 O_whE smytka 3 B
4 | D_WC | infrafeneny 4 YC
g | D_wD1 smytka ] \un}
6 | O D2 smytka g Anl
7 | O_sO smytka 7 Anl
8 | D_PC1| Tiacitko 8 PC
9 | D_PC2| Tiacitko 9 PC
e Logika fizeni (vyvojové diagramy)

Hawi_logka
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5o petanfo( D pe1 ) UND Dethnior 0_PC2 ) UND Rrmet( Priase_4, RHM cErlExc )) [ Pueset( FP_3.4) |

| Pusset(FP_3_1)

Phacet( F_4) @—{ (PhaDaver { F_4 )>=parP_F4 UND RhmGet{ Phase_4, RHM_cErlExcl )
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Testovani (simulace provozu)
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DalSi moznosti:

e Liniova koordinace (diagram draha — ¢as)
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e Kapacitni posouzeni nefizené kfizovatky (ukazatele kvality dopravy)

i N .| Tmithenkovity | Délka stopy rozsifent Foveent
rarreno | Uprava piednostiv jlzdé ol Dseh’r;\fuwty - - g
Stopa | mista | typ | mista
1 @ stij, dej pFednost ne 1 o | Eadmy | - R
sl s
1 ~ E 3 T st
. N B [ 2 maite 2
2 @ hilewni sinice ne 2 i L panT _ e
= b H - 2
3 ~ [ H 5 H
7 arnto |t D x
3 @ stifj, dej pFednost ne 1 o | Eadmy | - E ? Joe
=
1 B
4 @ hlavni sinice ne 2 ~ - g
3 ~ 1 am v
. | MadFazena | . . 5 primérna
| datova | - Zakladni .| rezerva PravoEn. | 0594-kobna- | 99%-kobna- | "= .
arom | V| zateg | RN opacia | ‘PR | apaciy | stupert apstn frontal  dla dka | kel VD
pravy saturace - 2
14 | wh | vezh wih juh rh stav volna I ¥ 5 &.F
41 2 28 652 623 625 597 0,04 0,935 u} 1] 6,0 &
4w 2 1 436 2000 1544 0,23 1,000 0,0 &
43 1 =) 1800 1718 0,05 1,000 0,0 &
3w 4 4 67 1196 199 1= 71 0,49 0,514 3 4 49,9 E
Il 3 ] 1217 197 173 164 0,05 0,948 u} 1] 21,9 [
w2 2 43 241 713 713 570 0,06 0,940 u} 1] 3,4 &
2w 3 2 5 480 791 7ol 7268 0,08 0,918 u} 1] 5,0 &
2w 4 1 G589 2000 1311 0,34 1,000 0,0 &
2@ 1 1 53 1800 1742 0,03 1,000 0,0 A
1»2 4 62 1196 199 1% 94 0,40 0,603 2 3 38,0 )
1»3 3 28 1229 194 170 14z 0,16 0,835 1 1 23,3 (¢
1w4 2 45 341 626 626 581 0,07 0,928 u} 1] 6,2 &
4 =) 1800 1718 0,05 - 0,0 &
3 119 10, 20 0,60 - 44,0 ]
2 =8 1800 1742 0,03 - 0,0 &
1 135 213 78 0,63 - 44,9 ]




